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ST — 00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ST - 00 Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla

szczegdtowych specyfikacji technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru robot w
ramach projektu pod nazwa Wykonanie dokumentacji projektowej oraz nadzor nad
wykonaniem zadania pn.: ” Odtworzenie rowu przydroznego przy drodze gminnej ul. R6ézana
w msc. Stara Wie$”

1. 2 Zakres stosowania ST

ST. 00.00 jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1. 3 Przedmiot i zakres robét

1.3.1. Zakres i rodzaj robét budowlanych

Dokumentacja projektowa przewiduje:

- odtworzenie rowu przydroznego

1.3.2. Zakres i rodzaj prac towarzyszacych i robét tymczasowych
Prace towarzyszace:

- prace pomiarowe,

- kontrola biezgca zastosowanych materiatow i robot.

1.4. Informacje o terenie budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacj¢ reperow i punktow poligonowych, dziennik budowy i ksigge obmiaru robdt oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowe;.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

Dokumentacja bedzie zawierac:

- projekt budowlany,

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych,

- przedmiar robot.

1.5. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na drogach na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednimi organami projekt oznakowania i organizacji ruchu i zabezpieczenia robot
w okresie trwania budowy.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obshugiwa¢ konieczne
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru. Tablice informacyjne umieszczone na tereniec budowy beda
utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

W czasie realizacji robot Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia przeptywu wod
powodziowych naturalnymi lub sztucznymi korytami, bez powodowania prowadzonymi robotami
spietrzen lub zatoréw oraz zmian w usytuowaniu trasy koryta.

Budowle tymczasowe stuzace ochronie 1 zabezpieczeniu realizowanych statych budowli
hydrotechnicznych winny by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ochrone do przeptywu o okreslonym
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prawdopodobienstwie wystgpienia, po ktoérego przekroczeniu budowla nie moze stanowi¢ przeszkody
dla przeptywu wielkiej wody.

Roboty budowlane winny by¢ prowadzone wg harmonogramu uwzglgdniajacego naturalny rytm
hydrologiczny rzeki. Harmonogram podlega zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wiaczony
w cen¢ kontraktowa.

1.6. Zabezpieczenie interes6w osob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji lub innych
urzadzen Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane strony oraz
bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
1.7. Ochrona Srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy do-tyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy. Wykonawca bedzie utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez
wody stojacej, podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

- lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych.

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru,

- ograniczenie do niezbg¢dnego minimum powstawania zawiesiny w wodach plynacych w trakcie
prowadzenia robot ziemnych w korytach ciekow.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony srodowiska, obcigza Wykonawce. Materiaty, ktore w sposob trwaty
sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow
wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego. Wszelkie
materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawnione
jednostki,  jednoznacznie  okres$lajagce brak szkodliwego oddzialywania tych materiatobw na
srodowisko.

1.8. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczego6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywac wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet,
odpowiedniag odziez dla ochrony zycia i1 zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Bedzie utrzymywac
sprawny sprzg¢t przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie budowy, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda skltadowane w  sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
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1.9. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ST sa zgodne z okresleniami zdefiniowanymi w Polskich Normach i
obowigzujacych aktualnie aktach prawnych.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI MATERIALOW I WYROBOW
BUDOWLANYCH

2.1. Wymagania ogolne dotyczace wlasciwo$ci materialéw i wyrobow

Przy wykonywaniu rob6t budowlanych nalezy stosowa¢ wyroby budowlane o wlasciwosciach

uzytkowych umozliwiajacych prawidlowo wykonanym obiektom budowlanym spelienie wymagan

podstawowych, okre§lonych w art. 5 Ust. Prawo budowlane, dopuszczone do obrotu powszechnego

lub jednostkowego stosowania w budownictwie, a takze zgodnych z wymaganiami okre$lonymi w

szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

2.2. Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materialy i elementy budowlane wbudowane w

trakcie realizacji robot budowlanych odpowiadaly wymaganiom okre§lonym w art. 10 Ustawy Prawo

budowlane oraz w szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

Wykonawca uzgodni  z Inspektorem Nadzoru sposob i termin przekazania informacji o

przewidywanym uzyciu podstawowych materiatbw do wykonania robot, a takze aprobatach

technicznych lub certyfikatach zgodnosci.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty w

sposob ciagly spelniaja wymagania specyfikacji technicznych w czasie postepu robot.

2.3. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiladz na pozyskanie

materialow z jakichkolwiek Zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez

Zamawiajgcego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed

rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow

z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty

zwigzane z dostarczeniem materiatdéw do robot.

Humus 1 nadkfad czasowo zdjete z terenu wykopow i miejsc pozyskania piasku i1 zwiru beda

formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu terenu do stanu pierwotnego.

Eksploatacja Zzrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujagcymi na

danym obszarze.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty i elementy, dostarczone przez Wykonawce na plac budowy, ktore nie uzyskajg akceptacji

Inspektora Nadzoru, powinny by¢ niezwlocznie usunigte z placu budowy.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca

wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni wiasciwe sktadowanie 1 zabezpieczenie materialtdbw na terenie budowy.

Tymczasowo sktadowane materiaty winny by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaé

swoja jakos¢ i wlasciwosc 1 by¢ dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy , w miejscach

uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru, lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych

przez Wykonawce.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO WYKONYWANIA
ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt powinien by¢ zgodny z wymaganiami okre§lonymi
w poszczegolnych specyfikacjach technicznych dla konkretnych rodzajow robot. W przypadku
braku jednoznacznych ustalen, sprzg¢t winien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniami Inspektora Nadzoru, w terminie prze-
widzianym kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jezeli dokumentacja projektowa Iub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie
moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTOWYCH

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci transportowanych materiatow. Liczba
srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i ST oraz wskazaniami Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu, na polecenie Inspektora Nadzoru beda
usunigte z terenu budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem, za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa i wymaganiami specyfikacji technicznych oraz Programem
Zapewnienia JakoS$ci, projektem organizacji robot i poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia robot rozbidrkowych na podstawie decyzji wydanej
przez wlasciwy organ. Nie przewidziano prowadzenia rozbiorek metoda wybuchows.

5.3. Czynnosci geodezyjne na budowie

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za prawidtowe, zgodne z dokumentacjg projektowas,
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robdt przez uprawnionego
geodete, ktory przeniesie wysokosci z reperéw, wyznaczy kierunki i spadki zgodnie z dokumentacjg
projektowa.

5.4. Uporzadkowanie terenu budowy po zakonczeniu robot

Wykonawca jest zobowigzany do pelnego uporzadkowania terenu budowy po zakonczeniu robot a
teren zajety czasowo przywroci¢ do stanu pierwotnego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole roboét i jakosci wyrobow budowlanych, za-pewni
odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek i badania materialow i robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie prowadzi¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscia
gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;j i
specyfikacjach technicznych.
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Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa lub kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bgdzie mial zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzatl dodatkowe badania tych
materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary begda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o miejscu i
terminie pomiaru lub badania.

Wykonawca bedzie zobowigzany do przekazywania Inspektorowi Nadzoru kopii raportow z
wynikami wykonanych badan i pomiardw.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materiatow u zrodta ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelka niezbg¢dng pomoc w
tych czynnosciach.

6.5. Dokumenty budowy

Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art. 3 pkt 13 ustawy Prawo budowlane.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej i
udostegpniania do wgladu przedstawicielom uprawnionych organow.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres robdt wykonywanych zgodnie z dokumentacja
projektowa i specyfikacja techniczng, w ustalonych jednostkach.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru nie pdzniej niz 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru zostang wpisane do ksigzki obmiaru, ktéra stanowi dokument pozwalajacy na
rzeczywisty obmiar robot budowlanych.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Dhugosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami beda obmierzane poziomo, wzdluz linii
osiowej 1 podawane w [m]. Jezeli szczegotowe specyfikacje techniczne nie wymagaja dla okre§lonych
rob6t inaczej, objetosci bedg wyliczane w [m® ], powierzchnie w [m?], a sprzet i urzadzenia w [szt.].
Ilosci, ktore majg by¢ obmierzane wagowo, beda okreslane w kilogramach Iub tonach.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
pomiarowy wymagajg badan atestujacych, to Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru wazne
swiadectwa.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiarow

Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze
w przypadku wystepujacej dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikajacych nalezy przeprowadza¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robo6t ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obj¢tosci beda uzupelione odpowiednimi szkica-mi
dotaczonymi do ksigzki obmiaru, wzglednie umieszczonymi na karcie obmiarowe;.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegaja nastgpujacym
etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a. odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b. odbiorowi czgsciowemu,

c. odbiorowi koncowemu,

d. odbiorowi ostatecznemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosSci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czgéci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru . Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia.
8.3. Odbior czesciowy
Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru czesciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym. Odbioru cze$ciowego robdt dokonuje
Inspektor Nadzoru.
8.4. Odbioér koncowy
Odbior koncowy przeprowadza si¢ w trybie i zgodnie z warunkami okreslonymi w umowie o
wykonanie robot budowlanych.
Odbioér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakos$ci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy, z jednoczesnym powiadomieniem na pismie Inspektora
Nadzoru.
Odbiodr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w pkt 8.5.
Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw, wynikéw badan 1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektowg i specyfikacjami technicznymi. W toku odbioru
koncowego robot komisja zapozna si¢ realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehiajgcych i robot
poprawkowych.
8.5. Dokumenty do odbioru koncowego robét
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
- dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami, wprowadzonymi w trakcie realizacji robot,
- specyfikacje techniczne,
- uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
- dzienniki budowy i ksiggi obmiaru,
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan,
- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,
- sprawozdanie techniczne,
-. inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
8.6. Odbior ostateczny



9 ‘ Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t

Odbiodr ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér ostateczny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa, ustalong dla danej pozycji przedmiaru robot.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone w pkt 9 SST i w dokumentacji projektowe;.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi,

- koszty posrednie w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i
wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp,
ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za dzierzawg placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace
wykonanych robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym przedmiarze
robot jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot objetych
ta pozycja kosztorysowa.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa

1/ Projekt budowlany sporzadzony dla przedmiotowej inwestycji

2/ Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych.

3/ Przedmiar robot i kosztorys inwestorski.

10.2. Normy i inne dokumenty

Wykaz norm, aktow prawnych i innych dokumentéw zwigzanych, podano dla poszczegdlnych
rodzajow robot w kazdej szczegotowej specyfikacji technicznej.



10 ‘ Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t

SST - 01.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

SST - 01.01 ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace tyczenia w terenie obiektow inzynierskich przy
realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1 ST-00.00 Wymagania ogolne.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja stosowana bedzie dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z okreSleniami zdefiniowanymi w Polskich
Normach oraz obowiazujacych aktach prawnych.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktéw wysokosciowych
wedlug zasad niniejszej ST s3:

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,

badz inne materiaty akceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Do utrwalenia punktow obiektu inzynierskiego nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie obiektu powinny miec
$rednicg¢ od 0,15 do ok 0,20m i dlugos¢ od 1,5 do 2,0m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy
stosowac¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08m i dtugosci okoto 0,30m.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne, pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych

Do wyznaczania sytuacyjnego i punktow wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:
- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki

- laty,

- taSmy

lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00.00 Wymagania ogoélne, pkt 4

4.2. Transport materialow

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je ustawia¢ rownomiernie
na calej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpiecza¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢
podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
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Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Gtownego Urzgdu
Geodezji i Kartografii (GUGIK), przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia
przez geodete uprawnionego.

W oparciu o materialty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbe¢dne do wytyczenia robot.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)

Zgodnie z warunkami kontraktu Zamawiajacy przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych
punktéow geodezyjnych osnowy poziomej i wysoko$ciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac
zwigzanych z wytyczeniem.

5.4. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokos$ciowej przekazanej przez
Zamawiajacego, Wykonawca zobowigzany jest do zalozenia, utrzymania i uzupeliania osnowy
roboczej o wspotrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robot.

Opracowany przez Wykonawce 1 zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru projekt osnowy roboczej
poziomej 1 wysoko$ciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktow tej osnowy,
powinny spelnia¢ nastepujace warunki:

- punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ 1 utrwali¢ poza terenem wykonywania robo6t oraz
odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

- odleglos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ $rednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien by¢
oznaczony w sposob zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru tak, aby byt widoczny i tatwy do
zidentyfikowania,

- sposob stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnosci winny by¢
zgodne z polskimi przepisami zawartymi Instrukcjach Technicznych G-3.1(Osnowy realizacyjne
GUGIK) i G-3,2 (Pomiary realizacyjne GUGIK).

5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z zatwierdzonymi przez
Inspektora Nadzoru zasadami wykonania niezbednych robdt 1 wytyczen oraz zgodnie z
generalnymi zasadami wyszczegdlnionymi w instrukcjach 1 wskazaniach GUGIK.

5.5. Wyznaczanie nasypéw i wykopow

Wyznaczanie nasypow i wykopow polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi przecigcia
powierzchni zewngtrznych skarp wykopu z terenem. Do wyznaczania nasypoéw i wykopow nalezy
stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Odlegtosci migdzy palikami nalezy dostosowaé do uksztaltowani
terenu .

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie - zgodnie z dokumentacja
projektowa, poprzez:

- wytyczenie osi obiektu,

- wytyczenie punktow okreslajacych kontury obiektu,

- trwale wyznaczenie rzednych pigtrzenia.

5.8. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z przepisami prawa
i zatwierdzona w Powiatowym Osrodku Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady

Kontroli jakosci robot podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne pkt. 6

6.2. Kontrola osnowy roboczej

Kontrolg prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.



12 | Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest jedna sztuka wytyczonego obiektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne, pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Wniosek Wykonawcy o odbior wykonanych robot, przekazywany Inspektorowi Nadzoru, powinien
zawiera¢ niezbedne szkice wytyczenia, wykazy wspotrzednych i wysokosci wykazujace zgodnosc
pomiaréw kontrolnych z danymi podanymi w dokumentacji projektowe;.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena lsz obiektu obejmuje wszelkie niezbedne prace pomiarowe dla prawidtowego wykonania i
odbioru obiektu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983
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SST - 01.03 PRACE PORZADKOWE

1. WSTEP

1.2. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét zwigzanych z
oczyszczeniem terenu z pozostalosci po wycince, przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1
ST-00.00 Wymagania ogdlne.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja stosowana bgdzie dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z okresleniami zdefiniowanymi w Polskich
Normach oraz obowiazujacych aktach prawnych.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00.00 Wymagania ogoélne, pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do usuwania pozostatosci po wycince

Do wykonywania robdt nalezy stosowac:

- spycharki,

- ciggniki kotowe,

- przyczepy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00.00 Wymagania ogoélne, pkt 4
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu

Teren nalezy oczys$ci¢ z roslinnosci, usuna¢ gatezie i zanieczyszczenia.

Roslinnos¢ istniejaca w pasie robot, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady

Kontroli jakos$ci robot podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne pkt. 6

6.2. Kontrola robét

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualne] ocenie kompletnosci usunigcia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot jest:

- sztuka

- metr kwadratowy
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne, pkt 8.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega sprawdzenie dotow po wykarczowanych
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWY PELATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00.00 Wymagania ogo6lne.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie prowadzonych robot,

- zasypanie i zaggszczenie dotéw po karpinie,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

Ceny nie obejmuja dodatkowego transportu na miejsce wskazane przez wiasciciela drzewostanu,
podlega on ewentualnym negocjacjom pomiedzy zainteresowanymi stronami.
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SST - 01.05.00. ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST jest rozbidrka nawierzchni zjazdow
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza rozbiorek wykonywanych w czasie robot
rozbidorkowych nawierzchni zjazdow.

Zmiana zakresu rozbiorek moze by¢ wprowadzona przez Inzyniera i wynika¢ bedzie z faktow
ustalonych w czasie rozbiorki.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszym SST sg zgodne z obowigzujagcymi normami.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST 00.00.00.
"Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY
Materiat rozbiérkowy nalezy pozostawi¢ do dyspozycji wiasciciela posesji.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne". Pr

4. TRANSPORT

Ogolne warunki dotyczace transportu podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogolne". Mozna
uzy¢ dowolnego $rodka transportu ze wskazaniem na jednostki samo-wyladunkowe przy wywozie
gruzu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne warunki dotyczace wykonania robot podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogdlne".
5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.
5.2. Zakres wykonywanych robét
Prace rozbiorkowe powinny by¢ kierowane przez kierownika budowy z uprawnieniami
budowlanymi i wykonywane przez firm¢ posiadajaca odpowiedni sprzgt i wykwalifikowanych
pracownikow. Roboty rozbiorkowe stanowigce przedmiot opracowania, sluzg umozliwieniu
odtworzenia kinety rowu przydroznego.
W trakcie przeprowadzania prac rozbidrkowych ruch kotowy i pieszy na obiekcie
zostanie catkowicie wstrzymany.
Material pochodzacy z rozbiérek nalezy pozostawi¢ do dyspozycji wlasciciela posesji lub
wywiez¢ do miejsca sktadowania odpadow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogolne".
Sprawdzenie na zasadzie obmiaru w terenie ilo§ci wybranego gruzu oraz zabezpieczenia miejsca
rozbiorki na zasadzie ogledzin.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru sg: 1 m?

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogélne".

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogélne warunki platnosci
Ogolne warunki ptatnosci okreslone s w ST 00.00.00.
9.2. Szczegbétowe warunki platnosci
Podstawa platnosci catej pozycji jest ustalona na podstawie obmiaru w m? ilosci rozebranej
nawierzchni.
9.3. Zakres szczegélowy poszczegdlnych robét objetych platnoscia
Cena wykonywanych robét obejmuje:
- wyznaczenie zakresu, oznakowanie robot,
- rozebranie nawierzchni,
- przemieszczenie, zaladunek i odwiezienie materiatow rozbiorkowych,
- uporzadkowanie terenu rozbiorki,
- odwiezienie sprzgtu i oznakowania.
W kosztach nalezy uja¢ wywoz elementow z rozbiorek.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Podano w ST 00.00.00.
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SST - 02.00 ROBOTY ZIEMNE
SST - 02.01 WYKONANIE WYKOPOW

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymaganie dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem wykopow przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1 ST-00.00 Wymagania
ogolne.

1.3. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad wykonywania wykopoéw w gruncie kat. I-
IV i obejmuja:

- wykonanie wykopow z wywiezieniem urobku,

- utrzymanie wykopow w stanie suchym (odwodnienie wykopu),

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszych SST sg zgodne z okresleniami zdefiniowanymi w Polskich Normach
oraz obowigzujacych aktach prawnych.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt 1.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Charakterystyka gruntow wystepujacych w wykopach zostata przyjeta do przedmiaréw na podstawie
danych zawartych w dokumentacji geologicznej wykonanej dla potrzeb projektu.

Wykonawca ma obowigzek biezacej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakcie wykonywania
wykopow.

Jezeli w trakcie budowy nie potwierdza si¢ zatozenia przyjete w dokumentacji projektowej, to grunt
nieprzydatny do wykonania nasypéw (wbudowania w koryto) powinien by¢ odwieziony na odktad po
uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do wbudowywania w nasypy
tylko gruntow przydatnych do ich budowy.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00.00 Wymagania ogoélne, pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania wykopow

Do wykonania wykopdow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzet:
- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe,

- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki gasienicowe,

- fadowarki,

- robwniarki samojezdne

- inny sprzgt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00.00 pkt 4.

Do wykopoéw zostang uzyte topaty, szpadle, taczki, koparki, spycharki ggsienicowe, koparki,
fadowarki. Sprzet do wykonania wykopow nalezy dostosowa¢ do warunkow terenowych (wysokosé,
dhugos¢ skarp).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 5.
5.2.Roboty przygotowawcze
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Roboty przygotowawcze - odtworzenie punktéw wysokosciowych, zdjecie humusu nalezy wykonac
zgodnie z dokumentacja projektowa, stosowng specyfikacja oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Przed rozpoczgciem robdt, wyznaczone zostang punkty wysokosciowce wraz ze wszystkimi
zmianami, zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzoru.

5.3. Odwodnienie pasa roboét ziemnych

Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktoére zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych.

Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie
wykazane w dokumentacji projektowej (kable, przewody itp.), wowczas roboty nalezy przerwac i
powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru, ktéry podejmie decyzje co do kontynuowania
robot.

5.4 Wykonywanie wykopow

5.4.1 Wykonywanie wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonywane w okresie stanow wod umozliwiajacych kontynuacj¢ prac, nie
nalezy rozpoczyna¢ robot przed prognozowanymi opadami atmosferycznymi lub odwilza. Odspojony
grunt nalezy niezwlocznie przemieszcza¢ na miejsce odktadu, niedopuszczalne jest sktadowanie,
haldowanie gruntu w obrgbie koryt ciekow. Roboty winny by¢ dzielone na zadania dzienne
przewidziane do wykonania w czasie jednej dniowki roboczej, niedopuszczalne jest pozostawianie w
obszarze koryta wyrw i przetamowan powstalych w trakcie wykonania zadania dziennego.

5.4.2. Skarpy wykopow

Sposdb wykonania skarp wykopow i skarp rowow powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym
okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania
skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Pochylenia skarp wykopow oraz nieréwnosci powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ wartosci
podanych w dokumentacji projektowej oraz w niniejszej ST.

5.5. Dokladno$¢ wykonywania wykopéw

Doktadnos¢ wykonania robdot ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana co 75 m i w
miejscach charakterystycznych. Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

- wymiary wykopu w planie nie moga roézni¢ si¢ od projektowanego wykopu o wigcej niz £10 cm
a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych ztaman,

- r6znica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczaé +10
cm,

- pochylenie skarp wykopu nie moze ro6zni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego
wartos$ci wyrazonej tangensem kata,

- maksymalna glebokos¢ wklesnigcia na powierzchni skarpy wykopu nie moze przekracza¢ 10 cm
przy pomiarze tatg 3 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowe;.
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:
- zapewnienie statecznosci skarp,
- doktadno$¢ wykonania wykopow.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt 7.

Jednostka obmiarowa jest 1 m® (metr sze$cienny) wykonania robot w wykopach, ustalana przez
pomiary geodezyjne po odhumusowaniu i po wykonaniu wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne, pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m* wykonania wykopow obejmuje:

- oznakowanie robot,

- przeprowadzenie pomiar6w i robot przygotowawczych,

- zabezpieczenie wykopow przed naptywem wod ptynacych,

- wykonanie wykopu z przemieszczeniem na stanowiska zatadowcze,

- profilowanie dna wykopu, dna rowodw i ciekow, skarp zgodnie z dokumentacjg projektows i
niniejszg SST,

- wykonanie niezbednego odwodnienia w trakcie robot,

- wykonanie stanowisk zaladowczych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne. Cz¢$¢ 2: Rozpoznanie i
badanie podtoza gruntowego

10.2. Inne dokumenty

1. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.

10.3. Rozwiazania rownowazne

Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania rownowazne opisywanym z zachowaniem lub uwzglgdnieniem

norm, ocen technicznych, specyfikacji technicznych i systeméw odniesienia, o ktérych mowa w art.

101 ust. 1 — 3 ustawy Pzp.



20 ‘ Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t

SST - 02.05 ODMULANIE ROWU

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z mechanicznym lub r¢cznym odmulaniem rowu

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Mechaniczne lub r¢czne odmulaniem cieku, wydobycie 1 wywiezienie namutu, usuwanie
zakrzaczenia.

2. Materialy - Nie wystepuja.

3. Sprzet
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 2. Do
wykonywania robdt moze by¢ wykorzystany sprzet r¢czny i mechaniczny.

4. Transport
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

5. Wykonywanie robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt .4.

5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami SST.

5.2. Reczne odmulenie dna cieku. Wydobycie namutu z cieku z wyrzuceniem na pobocze lub
z odtozeniem na uszkodzonych skarpach. Rozplantowanie namutu lub ubicie i wyrdwnanie
zasypanych uszkodzen skarp. Oczyszczenie paséw o szerokosci 1,4m wzdtuz krawedzi cieku.
5.3. Mechaniczne odmulenie dna cieku. Wydobycie namutu z cieku w sposéb mechaniczny
nalezy przeprowadzi¢ koparko-odmularkami. Ewentualne szkody spowodowane przez
Wykonawce w korycie cieku badz istniejagcych budowlach, zostang usunigte na jego koszt.
Wydobyty namut z dna cieku wywiez¢ do miejsca sktadowania odpadow.

54. W przypadku wystgpienia zanieczyszczen statych ($mieci) nalezy je usunaé z
rozplanowanego urobku i wywies¢ na wysypisko smieci.

6 Kontrola jakoSci robot

6.1. Kontroli podlegaja wszystkie etapy prowadzenia robot. Po zakonczeniu prac sprawdzeniu
podlega teren budowy. Teren powinien zosta¢ uprzatnigty, odpady wywiezione,
zabezpieczenia zdemontowane, a wyglad terenu przywrécony do stanu jak przed robotami.
6.2. Kontrola jako$ci robdt bedzie przeprowadzona przez przedstawiciela Zlecajacego.

7. Obmiar robot
7.1. Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z SST w
jednostkach ustalonych przedmiarze robot.
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7.2 Jednostka obmiarowa:
w przypadku odmulenia rowu: 1 mb (metr biezacy odmulenia)

8. Odbior robot

8.1. Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z SST oraz pisemnymi decyzjami Zlecajacego
Gotowos¢ do odbioru Wykonawca zglasza Zamawiajagcemu. Odbior ostateczny polega na
finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci.
8.2. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Zlecajacego, jezeli
wszystkie pomiary i badania daly pozytywne wyniki a wykonane roboty sa zgodne z
zakresem zawartym w przedmiarze robot.

9.Podstawy platnosci

Warunki ptatno$ci zostang okreslone w umowie. Podstawe ptatnosci stanowi¢ bedzie obmiar
wykonanych robdt sprawdzonych przez osobg¢ nadzorujaca ze strony Zlecajacego oraz
protokot odbioru komisyjnego podpisany przez strony.
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SST - 02.06 ODMULENIE I UDROZNIENIE PRZEPUSTOW

1. Wiadomosci ogolne

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z r¢gcznym i mechanicznym odmuleniem I
udroznieniem przepustow

1.2, Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Reczne 1 mechaniczne odmulenie I udroznienie przepustow oraz wywiezienie namutu.

2. Materialy
Nie dotyczy.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST.

Do wykonywania robdt moze by¢ wykorzystany sprzet:

- fopaty, szpadle, koparko odmularki, ciggniki, pity spalinowe.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i1 wlasciwosci przewozonych
materialow.

5. Wykonywanie robot

5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami SST.

5.2. Mechaniczne i r¢gczne odmulenie i udroznienie przepustow oraz wywiezienie namutu.
Wydobycie namutu z przepustu z wyrzuceniem na pobocze i wywiezieniem do miejsca
sktadowania odpadoéw. Oczyszczenie pasow wzdluz krawedzi cieku. Ewentualne szkody
spowodowane przez Wykonawce w korycie cieku badz istniejacych budowlach, zostang
usunigte na jego koszt.

5.3. W przypadku wystapienia zanieczyszczen stalych ($mieci) nalezy je usunaé z
rozplanowanego urobku i wywies¢ na wysypisko smieci.

6 Kontrola jakoSci robot
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6.1. Kontroli podlegaja wszystkie etapy prowadzenia robdt. Po zakonczeniu prac sprawdzeniu
podlega teren budowy. Teren powinien zosta¢ uprzatnigty, odpady wywiezione,
zabezpieczenia zdemontowane, a wyglad terenu przywrdocony do stanu jak przed robotami.
6.2 Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST.

7. Obmiar robot

7.1. Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z SST w
jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.

7.2 Jednostka obmiarowa: mb (metr biezacy).

8. Odbior robot

8.1. Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z SST oraz pisemnymi decyzjami Zlecajacego.
Gotowos¢ do odbioru, Wykonawca zglasza Zlecajacemu. Odbidr ostateczny polega na
finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci.
8.2. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Zlecajacego, jezeli
wszystkie pomiary i badania daty pozytywne wyniki.

9. Podstawy platnosci

Warunki ptatno$ci zostang okreslone w umowie. Podstawe ptatnosci stanowi¢ bedzie obmiar
wykonanych robdt sprawdzonych przez osobg¢ nadzorujaca ze strony Zlecajacego oraz
protokot odbioru komisyjnego.
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SST - 06.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

SST - 06.01 HUMUSOWANIE, OBSIEW MIESZANKA TRAW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z humusowaniem i obsiewem skarp.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z inwestycja wymieniona w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu umocnien poprzez
humusowanie i obsianie skarp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Humusowanie — zespot czynnosci przygotowujacych powierzchni¢ gruntu, obejmujacy doggszczenie
gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem i dogeszczeniem.

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
1 wytycznymi.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogdélne stosowania materialow

Warunki  ogdlne  stosowania  materiatow, ich  pozyskiwania iskladowania  podano
w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt. 2.

2.2. Humus

Humus do humusowania skarp zakupi¢ lub wykorzysta¢ miejscowy jesli taki wystepuje.

2.3. Nasiona traw

Wybor gatunkéw traw nalezy dostosowa¢ do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca si¢
stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spelniajace wymagania PN-R 65023 i PN-
B-12074.

3. SPRZET

3.1. Ogélne warunki stosowania sprzetu

Ogo6lne warunki stosowania sprzgtu podano w ST — 00.00 Wymagania ogodlne, pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonaweca przystepujacy do wykonania humusowania i obsiewu, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
zastosowania zageszczarek powierzchniowych mechanicznych lub recznych do zageszczania ziemi
roslinnej, oraz narzedziami pomocniczymi takimi jak: szufle, grabie metalowe, walce gladkie czy
wiadra. Sam obsiew moze by¢ wykonywany r¢cznie.

Uzywany sprzet powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Warunki ogdélne transportu

Ogo6lne warunki transportu podano w ST — 00.00 Wymagania ogélne, pkt. 4.

4.2. Transport materialow

Transport humusu moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu, wybranymi przez
Wykonawce. Nasiona traw podczas transportu powinny by¢ chronione przed zawilgoceniem.
Darning nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu wybranymi przez Wykonawce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne pkt. 5.

5.2. Humusowanie
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Przed przystapieniem do humusowania skarp lub terenu, jego powierzchnia powinna splantowana.
Warstwe ziemi roslinnej (humusu) o grubosci 10 cm nalezy lekko zaggsci¢ przez ubicie reczne lub
mechaniczne.

5.3. Obsianie trawg

Obsianie powierzchni terenu trawg powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach
atmosferycznych - w okresie wiosny lub jesieni. Ziarna trawy powinny by¢ rownomiernie rozsypane na
powierzchni terenu Wykonawca powinien podja¢ wszelkie $rodki, aby zapewni¢ prawidlowy rozwdj
ziaren trawy po ich wysianiu.

W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiang powierzchni¢ zahumusowang.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnosci z SST, oraz na
sprawdzeniu daty wazno$ci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, taczna powierzchnia nie porosnigtych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz 2 %
powierzchni obsianej, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien
przekracza¢ 0,2 m’. Na zaro$nietej powierzchni nie moga wystepowaé wyzlobienia erozyjne ani
lokalne zsuwy.

7. Obmiar robét
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkga obmiarowa jest:
- 1 m? (metr kwadratowy) umocnienia powierzchni terenu przez humusowanie z obsianiem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne, pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacja Projektowa i poleceniami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m?’ (metra kwadratowego) umocnienia powierzchni terenu lub skarp przez humusowanie i
obsianie obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie humusu i mieszanki traw (zakup humusu i mieszanki traw),

- wbudowanie materiatow,

- konserwacj¢ i pielggnacje umocnien.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona ro$lin rolniczych
2. PN-B-12082:1996 Darnina

10.2. Rozwiazania rownowazne

Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania rownowazne opisywanym z zachowaniem lub uwzglednieniem
norm, ocen technicznych, specyfikacji technicznych i systemow odniesienia, o ktorych mowa w art.
101 ust. 1 — 3 ustawy Pzp.
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SST - 10.00 ROBOTY BRANZOWE

W przypadku wystapienia kolizji roboty zwigzane z remontem lub przebudowg sieci
energetycznej, gazowej, wodociggowej, teletechnicznej nalezy zleci¢ wyspecjalizowanej dla
danej sieci jednostce.



